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Navod k pouziti




Blahopiejeme vam k vaSemu novému robotickému mopu EVERYBOT.
Brzy zaZijete radost z Cisté podlahy, aniz byste museli
vytirat ruéné klasickym mopem.

Pozorujte vaseho robota béhem nékolika prvnich uklidi. Tak m{izete objeuvit,
Ze nékolik malych uprav (posunuti Zidle nebo lampy o nékolik centimetr() udéla velky rozdil
ve vysledné ucinnosti uklidu a ve vasem zazitku.

Pomozte vasemu robotovi a robot pomUze vam.

Registrujte vaseho EVERYBOT robota

www.EVERYBOT.cz/user/register

Zaregistrujte svUj roboticky mop, abyste méli
neustale k dispozici aktuality a specialni nabidky.

Jak pozadat o pomoc?
Vice uzite€nych informaci v€etné Casto
kladenych otazek, tipl a trik( pro optimalni
provoz robota najdete na:

www.EVERYBOT.cz/podpora
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Viastnosti

Roboticky mop na podlahy s technologii Dual-Spin

Everybot RS500, ktery jako prvni pfistroj svého druhu na trhu
pouziva dva rotacni disky, je vybaven tim nejlepSim algoritmem pro
mokré nebo suché vytirani. Perfektné tak dokaze odstranit necistoty
Skodici vasemu zdravi.

Systém nastavcl se zasobniky vody

Za pomoci nastavcl se zasobniky vody je mop béhem uklidového cyklu
neustale zvlh¢ovan a snadno tak umyje jakykoliv typ tvrdé podlahy.

Ruzné rezimy uklidu
RUzné rezimy ¢isténi poskytuji uzivateli nejriznéjsi funkce a zplsoby pouziti,
které jsou optimalizované pro dané uzZivatelské prostredi.
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Vlastnosti

Systém chytrych senzoru

Senzory zabrariujici padu ze schodl detekuji vy$kové zmény terénu,
jako jsou schody nebo prah dveri, aby nedoslo k poskozeni pfistroje,
nebo k jeho padu. Senzory narazu zaznamenavaji pfekazky v mistnosti a
mop tak docili efektivniho uklidu i bezpeénosti.

Senzor svétla Luminance

Po uklidu zajisti senzor svétla, aby se mop pfesunul na dostupnéjsi misto,
coz uzivateli umozni snadnéjsi obsluhu.

Uzivatelské pohodli

Dalkové ovladani, ovladani jednim stisknutim tla€itka a
prakticka rukojet zvySuji pohodli uzivatele a roboticky mop
Everybot RS500 tak mlze snadno pouzivat opravdu kazdy.
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Bezpecnostni pokyny

V piipadé nerespektovani V pfipadé nerespektovani I Pfi pouzivani pfistroje byste
bezpegnostnich pokynu téchto bezpetnostnich pokynt | <N/ | maii dbat tachto pravidel.
muze dojit k vaemu zranéni muze dojit k vasemu zranéni - -

nebo dokonce umrti. nebo k poskozeni pfistroje.

VAROVANI POZOR POZNAMKA

‘ ‘ V tomto manualu najdete nejriiznéjs$i varovani, upozornéni a poznamky, které vam pomohou predejit ,,
vasemu zranéni nebo poskozeni pfistroje. Prosime, uchovavejte proto pfiru¢ku na pfistupném misté.

Elektrické zapojeni
Pouzivejte pouze zdroj napajeni a zasuvky se spravnym napétim a proudem.

Nepouzivejte neoriginalni napajeci adaptér ani vicenasobné zasuvky.

Nepouzivejte poskozeny napajeci kabel nebo konektor.

Ujistéte se, Ze napéjeci kabel neni ohnuty ani zatizeny t&Zzkymi pfedméty.

PFi pfipojovani nebo odpojovani napajeciho kabelu jej vzdy uchopte za zastréku, nikoliv za kabel samotny.

Nepouzivejte poskozeny napajeci kabel! Chcete-li poskozeny napajeci kabel opravit nebo vyménit,
pro zajisténi bezpeénosti se vzdy obratte na kvalifikovaného servisniho technika.

Nedotykejte se zastréky nebo zasuvky mokryma rukama.

BRRRRRE
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Bezpecnostni pokyny

Pouziti

CACCNEIE> > 1= 1> 1> 1>

Nepouzivejte roboticky mop v mistech, kde bude vystaven pfimému slune¢nimu zafeni a v mistech,
kde panuje pfilis nizka &i pfili§ vysoka teplota (nizsi nez -5 ° C a vys$Si nez 40 ° C).

Nepouzivejte mop v misté, kde se bez dozoru nachazeji déti, seniofi, fyzicky €i psychicky nemocni, nebo zvifata.
Pristroj neni uréen k tomu, aby jej obsluhovali déti nebo osoby se snizenou psychickou, vizualni ¢ mentalni schopnosti.

Zajistéte, aby se do rotacniho valce pfistroje nezamotalo oble€eni nebo jakakoliv ¢ast téla (vlasy, prsty, konéetiny atp.).

Nepouzivejte mop v blizkosti hoflavych materiali (alkohol, benzin, petrolej, fedidla a podobné) &i v blizkosti topnych zdroji.

Pokud zaznamenate kouf, zapach &i neobvykly zvuk, jehoz zdrojem je pravé roboticky mop, okamzité pfistroj vypnéte, odpojte ze
sité a obratte se na servisni stfedisko.

Pfed pouzitim mopu odstrarnte pfedméty nachazejici se na podlaze (kfehké pfedméty, cennosti,
stelivo pro domaci mazli¢ky, kabely, dlouhé provazky atp.).

Nenamacejte mop do vody a ani v jeho blizkosti nerozprasujte tekutiny, napfiklad olej.

Do robotického mopu nekopejte ani s nim jinak hrub& nezachazejte.

NepouZivejte mop na stole nebo na jinych vysokych mistech.

Nepodkladejte boty nebo jiné pfedméty pod pfistroj. Mohl by pres tyto pfedméty prejet a nasledné spadnout.
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Bezpecnostni pokyny

Ujistéte se, Ze déti &i domaci zvirata na roboticky mop b&hem pouzivani nesedaji ani na néj nestoupaiji.

Nenechavejte pfistroj vytirat nebo pfejizdét pfes kapaliny, olej ¢i zvifeci exkrementy.

Nevkladejte do mopu $pendliky nebo difevéné halky.

Pfistroj je ur€en pro domaci pouziti. Nepouzivejte ho v exteriéru ani na jinych k tomu neuréenych mistech.

Nepouzivejte mop na podlaze se sklonem 10° a vy$Sim.

Pfed pouzitim se ujistéte, Ze je baterie dostate¢né nabita. V opacném pfipadé ji nejdfive nabijte.

Zaviete dvefe do mistnosti, kterou si nepfejete uklidit.

Pro rychly a plynuly uklid odstrarnte ze zemé piekazky (Zidle a podobné).

Ujistéte se, ze béhem instalace utérek nedoslo k zablokovani senzorl proti padu ze schod
umisténych na spodni hrané pfistroje.

Pokud se ve spodni €asti pfistroje nachazi prach €i jina cizi télesa, odstrarite je.

Po pouziti pfistroje utérky i nastavce se zasobniky vody peclivé umyijte.

Pokud nemate v planu roboticky mop delSi dobu pouzivat, vypnéte napajeni systému v dolni ¢asti pfistroje.
V opacném pfipadé muze vybiti baterie ovlivnit dobu uklidu.

Pokud jste pfistroj upustili nebo utrpél naraz, kontaktujte servisni stfedisko.
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Bezpecnostni pokyny

Pouziti
Aby byla zajiSténa bezpecnost, mél by tento vyrobek opravovat nebo rozebirat pouze autorizovany technik.

Pfi likvidaci vybitych baterii postupujte v souladu se zakony a pfedpisy platnymi pro vasi oblast.

Po vypnuti robotického mopu pfistroj umyjte.

Nastavce se zasobniky vody i senzory proti padu se schodu pravidelné Eistéte.

Autorska prava a instrukce

= Copyright © 2015 Everybot Inc. VSechna prava vyhrazena.
= Publikovano 1. listopadu 2015.

= Tato publikace je chrané&na autorskym zakonem, véechna prava vyhrazena. Zadna jeji ¢ast nesmi byt reprodukovana nebo jakymkoli
zpUsobem a v jakékoli podobé distribuovana bez predchoziho pisemného souhlasu spole¢nosti Everybot Inc.

* V zavislosti na modelu a typu vaseho pfistroje se mohou nékteré €asti této priruéky lisit od skuteéného produktu.

Everybot Inc. nenese Zadnou odpovédnost za technické nebo textové chyby €i opomenuti v tomto dokumentu, ani za nahodné
nebo nasledné skody a poskozeni spotfebi¢e zplisobené nedodrzovanim bezpeénostnich opatieni a pokynu.

* Everybot Inc. nenese Zadnou odpovédnost za Skody vyplyvajici z pouZiti vyrobku, ktery neni spole€nosti schvalen.
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Obsah baleni

EVERYBOT"

Hlavni jednotka
)

/

o

Nastavce se zasobniky

-

Dalkové ovladani AAA baterie
2ks
N J

J

Utérky Split Microfiber

-

Napajeci adapter

Navod k pouziti

QM = Komponenty znazornéné na obrazku se mohou oproti skute€nosti liSit.
= Ujistéte se, Ze jsou vSechny komponenty souéasti baleni.
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Prehled

Pohled shora

Pohled ze strany (uzsi)

HELEE ED T (AL Nastavce se zasobniky

( )

Pohled zespodu

1) Pfedni naraznik 7) Rotatni disky

2) Tlagitko/ LED dioda 8) Senzor zabrariujici

3) Senzor svétla padu ze schodu
Luminance 9) Napajeci konektor

4) Zadni naraznik 10) Pfivod vody

5) Rukojet 11) PryZzova zatka

6) Tlacitko pro zapnuti
pfistroje
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Dalkové ovladani

EVERYBOT"

S clean, Y clean.

= K ruznym funkcim robotického mopu se pohodiné dostanete prostfednictvim dalkového ovladace.
_‘Q_ = Funkce, které Ize ovladat pomoci dalkového oviadani: Automaticky uklid, Focus, Corner, manualni uklid,

= Dalkovy ovlada€ muzete pouzivat do vzdalenosti 5 m.

Tlacitko START/STOP

Slouzi k zapoceti nebo ukon&eni uklidu. Kdyz roboticky mop znovu spustite,
zacne opét uklizet v rezimu, ktery byl v systému navoleny jako posledni.

Smeérova tlacitka
Kdyz se hlavni jednotka zastavi, stiskem téchto tlagitek maze

uzivatel navigovat mop tam, kde si pfeje uklidit.
Tlacitko rezimu Focus
Intenzivné Cisti povrch v misté aktualni polohy hlavni jednotky.

Tlac¢itko rezimu Corner

Slouzi k uklidu roht a obvodu mistnosti. Po 20 minutach uklidu v rezimu
Corner se pfistroj automaticky prfepne do rezimu automatického uklidu.

Tlacitko automatického rezimu

JakozZto zakladni rezim se Automaticky uklid efektivhé postara o
UKklid celého prostoru.

Tlacitko rezimu S clean
S clean uklidi celou mistnost pohybem ve tvaru pismene S.

Tlacitko rezimu Y cleaning

V rezimu Y clean uklidi pfistroj celou mistnost pohybem ve tvaru pismene Y,
jako kdyz se vytira ruénim mopem.



Registrujte vaseho EVERYBOT robota na
Zaregistrujte sv0j roboticky mop, abyste méli neustale k dispozici aktuality a specialni nabidky.
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www.EVERYBOT.cz/user/register

Nabijeni
.f = Nepouzivejte jiny nez autorizovany adaptér, ktery je dodavan spolu s vyrobkem. Vicjiﬂfegn‘;fhfndfifngciﬁﬁmﬁg o
= Ujistéte se, Ze pfi ¢isténi adaptéru a zastréky pouzivate suchy hadfik. optimélni provoz robota najdete na:
www.EVERYBOT.cz/podpora
@ Pripojte napajeci adaptér do napajeciho konektoru " o s
na strané hlavni jednotky. E‘ ll - S—F— \,"'“-\

. . . . N : I / ' o4
PRED PRVNIM POUZITIM NABIJTE VASEHO #3 J |
ROBOTA DO PLNA! “le’ |' g

'JI = o -{ o
M—:B\ N\ Sy /
/'f/ Vr.___,_ - i
& s

Ukazatel stavu baterie

= Stav baterie miizete sledovat prostfednictvim LED diody.

LED dioda

Stav baterie

Blika ZLUTA

Baterie je témér vybita

Blika MODRA

Zbyva pfiblizné 50 % energie baterie

ZHASNUTA

Baterie je plné nabita




EVERYBOT RS500

——— 14 EVERYBOT"

) 4 r

Vlozeni baterie do dalkového ovladani

= Pfi vkladani baterii do ovladace se ujistéte, ze jejich poly odpovidaji znaéeni.

= Pokud baterie vloZite nespravné, hrozi nebezpeéi pozaru nebo poskozeni dalkového ovladace.

- Budte opatrni, pokud pouzivate baterie o nestandartnim napéti 1,5V, muze dojit k poSkozeni vyrobku a jeho funkci.
- Zpozorujete-li vytékani elektrolytu baterie, okamzité baterii vyménte.
- Baterie likvidujte v souladu se zakony a predpisy platnymi pro vasi oblast.

@ Sejmste kryt baterii €) Viozte dve baterie typu AAA, €) Nasadte zpét kryt baterii.
dalkoveho ovladani. které jsou soucasti baleni.
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Instalace nastavcu se zasobniky vody

= Ujistéte se, ze jste pred instalaci nastavcu pfistroj vypnuli.
= Nasadte utérku z mikrovlakna dirou na vyénélek nastavce a upevnéte ji do pfipravenych pozic.
. Pred nasazenim utérku lehce vyZdimejte. Pokud je pfili§ vihka, muze se pfistroj zpomalit, nebo zastavit.

o Nasadte utérku z mikrovlakna Otevrete pryZovou zatku Zasobnik napliite vodou o Zavrete pryzovou zatku zasobniku na vodu a nastavec
dirou na vy&nélek nastavce a z&sobniku na vodu. (pfiblizné 60 ml). pfipevnéte na spodni stranu hlavni jednotky. Mirné jej
upevnéte ji do pfipravenych stlaéte a otacejte ze strany na stranu. Je-li nainstalovan

spravné, ozve se lehké cvaknuti.

II’.

pozic (viz obrazek).

& i\
= Pfipevnéte utérku na nastavec spravné (viz obrazek vpravo), jinak
muze utérka zakryvat senzory proti padu ze schodi, a tim dojde k o) Y
zastaveni hlavni jednotky. N Vi
= Po naplnéni zasobniku vodou uzavfiete pryzovou zatku (viz obrazek L J /
vpravo), jinak muize dojit k rozbiti nebo poskozeni hlavni jednotky. Spravna instalace Nespravna instalace
utérky utérky
= Pfipevnéte nastavce spravné na hlavni jednotku. — o
= Pokud vyvinete pfi instalaci nastavcu pfili§ velky tlak, miZe dojit k feI )
poskozeni spoju. N‘\d\=_-{b/
= Utérky pfed pouzitim vyzdimejte. \\J_/@

Spravna instalace pryzové  Nespravna instalace pryZove
zatky zasobniku na vodu zatky zasobniku na vodu
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Zahajeni uklidu

| \ = Pokud zapoénete uklid, aniz byste instalovali drzak mopu, mize dojit k poskozeni hlavni jednotky.

o Zapnéte pfistroj. Uklid zaénete stiskem operacniho tla€itka na hlavni jednotce,
¢i stiskem tlagitka Start/Stop na dalkovém ovladani.

Q Za pomoci dalkového ovladani zvolte poZadovany rezim uklidu.

= Pokud béhem uklidu stisknete operacni tlacitko na hlavni jednotce, nebo tlagitko Start/Stop na dalkovém

M ovladani, uklid se zastavi.

= Pokud je pfistroj zapnuty, ale nepouziva se, LED dioda zhasne a hlavni jednotka automaticky pfejde do
usporného rezimu.

= Pokud poté opétovné stisknete operaéni tla¢itko na hlavni jednotce &i tladitko Start/Stop na dalkovém ovladani,
roboticky mop znovu zapoéne uklid.

= Pokud stisknete operaéni nebo jakékoliv jiné tladitko v momenté, kdy je baterie slaba, hlavni jednotka nebude
reagovat a namisto toho se ozve zvukovy signal.




Rezimy uklidu
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= Pozadovany rezim uklidu vyberete prostiednictvim dalkového ovladace.

Automaticky uklid Focus

Corner

Jakozto zakladni rezim se Automaticky
uklid efektivné postara o uklid
celého prostoru.

Intenzivné Eisti povrch v blizkosti
aktualniho umisténi hlavni jednotky.

Slouzi k Gklidu roht a
obvodu mistnosti.*

* Po 20 minutach uklidu v rezimu Corner se pfistroj
automaticky pfepne do rezimu automatického uklidu.
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Rezimy uklidu

= Pozadovany rezim uklidu vyberete prostrednictvim dalkového ovladace.

Manualni uklid S Clean Y Clean
Kdyz se hlavni jednotka zastavi, mize S clean uklidi celou mistnost V rezimu Y clean uklidi roboticky
uzivatel navigovat roboticky mop tam, pohybem ve tvaru pismene S. mop celou mistnost pohybem ve
kde si preje uklidit. * tvaru pismene Y, jako kdyz se

vytira ruénim mopem.

* Hlavni jednotka se bude pohybovat pouze tehdy,
stisknete-li smérova tlagitka.
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Rezim rucniho c¢isténi

M =  Umoznuje uzivateli drzet roboticky mop pfimo za rukojet’ hlavni jednotky.
_Q_ = Tento rezim je idealni na myti povrchu jako stoll, stolkll i oken, které jsou jinak obtizné Eistitelné.

© Rezim ruéniho ¢isténi zaéne otagenim
rotacnich disku.

o Drzte pfistroj za rukojet hlavni jednotky a
stisknéte a pfidrzte operaéni tlagitko na
dobu del$i dvou sekund.

V rezimu ruéniho €idténi neumistujte hlavni jednotku na podlahu. Registrujte vaseho EVERYBOT robota
www.EVERYBOT.cz/user/register

| |
| . Bokug v rezimu ruc¢niho éi’éténi’stiskngtg o,pervgc":ni Flaéitko na ’hlavni jednotce, Zaregistrujte svij roboticky mop, abyste méli
¢i tlacitko Start/Stop na dalkovém ovladani, pfistroj se zastavi. neustale k dispozici aktuality a specialni nabidky.
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Prani utérek a udrzba nastavcu se zasobniky

Prani utérek

€O
——

= Ponoite utérky do vody. = Jemné je vyperte, pouZijte s Poté je vyZdimejte a nechte
neutralni Cistici prostfedek. uschnout.

Udrzba nastavc( se zasobniky

= Po dokonceni uklidu odstrarite nastavce se zdsobniky vody z = Odstrarnite ze zasobniku » PO vyprazdnéni zasobniku ponechte
hlavni jednotky. Drzte pfistroj za rukojet a nastavce zbylou vodu. pryZovou zatku otevienou.
jednoduse vycvaknéte tahem.
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Udrzba a ¢isténi hlavni jednotky

= Pokud jsou senzory silné znecisténé, otfete je
vatovym tamponem nebo suchou utérkou.

« K isténi senzorll nepouzivejte
‘ benzin ani alkohol.

= Bé&hem pouzivani hlavni jednotky muze dojit k
uvolnéni Sroubu rotaénich disku.

« Pokud se tak stane, vezméte Sroubovak a Srouby
ve stfedu rotaéniho disku dotahnéte.

= Vyvinuti nadmérné sily miize zpUsobit
poskozeni hlavni jednotky.
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Ukazatel stavu baterie

EVERYBOT"

Ny Stav baterie kontroluje LED dioda umisténa na hlavni jednotce a zvukovy signal.
Y Zaznamenate-li, Ze LED dioda nebo zvukovy signal nefunguje spravné, obratte se na servisni stfedisko.
Popis Stav LED dioda Popis
Slaba baterie Blika ZLUTA Slaba baterie.
Béhem _ )
© e . Stfedné nabita Blika MODRA Zbyva piiblizné 50% energie baterie.
nabijeni
PIné nabita ZHASNUTA Baterie je plné nabita LED dioda zhasne.
. ) Hlavni jednotka se zastavi a spusti se zvukovy signal. Pokud je baterie slaba a
Slaba baterie Blika ZLUTA pfistroj uklizi v temném prostoru, pfesune se roboticky mop na dostupnéjsi misto a
- ukongi svUj provoz.
Béhem
pouzivani Hlavni jednotka se automaticky zastavi a zazni zvukovy signal. Zkontrolujte, jestli
oo " pfistroj neuvizl na prekazce, &i jestli v rotaénim disku neuvizlo cizi téleso.
Porucha Blika ZELENA Po vyfeseni problému presunte hlavni jednotku do prostoru,
kde se nenachazi Zzadné piekazky.
V pfipadé, Zze béhem uklidu nastane jakakoliv porucha, hlavni jednotka se zastavi, spusti se
A/

zvukovy signal a LED dioda. Budou blikat a znit po dobu dvou minut.

Po dvou minutach se zvukovy signal vypne, LED dioda zhasne a hlavni jednotka piejde do usporného rezimu.

Zvukovy signal oznamujici vypnuti usporného rezimu i zvukovy signal oznamujici poruchu budou znit v intervalu
15 sekund. Kdyz zazni zvukovy signal posesté, hlavni jednotka nadale zlstane v Usporném rezimu.
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Jak pozadat o pomoc? Vice uzite¢nych informaci véetné ¢asto kladenych otazek,
tipG a trikdl pro optimalni provoz robota najdete na: www.EVERYBOT.cz/podpora

Reseni problém

Problém Reséeni

. Ve spodni €asti hlavni jednotky zkontrolujte, jestli je zafizeni zapnuté.
. Zkontrolujte, jestli neni baterie vybita. Nabijte baterii a restartujte zafizeni.

Zarizeni nejde zapnout.

N =

. Zkontrolujte, jestli je nabijeci adaptér kompatibilni s vyrobkem.
. Zkontrolujte, jestli je nabijeci adaptér spravné zapojeny.
. Ocistéte napajeci adaptér pripadné zastréku suchym hadfikem a opakujte nabijeni.

WN =

Hlavni jednotka se nenabiji.

. Zkontrolujte, jestli je hlavni jednotka zapnuta.

. Dalkové ovladani nebude fungovat, pokud se hlavni jednotka nabiji.

. Vymérite baterie v dalkovém ovladani.

. Zkontrolujte, jestli se dalkové ovladani nachazi v dosahu 5 m od hlavni jednotky.

Dalkové ovladani nefunguje.

A OWODN -

. Zkontrolujte za pomoci LED diody stav baterie nebo hlaseni o chybach.

Hlavni jednotka nefunguje. . Vypnéte zafizeni a restartujte hlavni jednotku.

Al NN =

. Zkontrolujte, jestli jsou nastavce se zasobniky na vodu a utérky nainstalovany spravné
viz strana 15). 2. Pokud jsou utérky nebo hlavni jednotka pfilis vihké, vyzdimejte utérky,
pfipadné otfete hlavni jednotku a zafizeni restartujte. 3. Zkontrolujte, zda nejsou v
nastavcich nebo v rotaénich discich zachycena cizi télesa jako napfiklad provazky.
4. Utdhnéte Srouby u rotacniho disku na spodni strané hlavni jednotky.

5. Hnaci a Cistici silu ovliviuje druh podlahy a prostredi.

6. Hlavni jednotka je ur€ena pro domaci pouziti.
Hlavni jednotka béhem uklidu 1. Zkontrolujte, jestli senzor proti padu ze schodll nezakryva cizi téleso nebo utérka.
nefunguje spravné. 2. Vycistéte senzor proti padu ze schodu (viz strana 21).

1.

2.

—~

Hnaci nebo cistici sila
mopu je slaba.

Zkontrolujte, zda se v rotatnim disku nebo hlavni jednotce nenachazi cizi télesa.
Utahnéte Srouby na hlavni jednotce, které mohou zpusobovat hluk.

vew s

1. Nechte baterii nabijet, dokud nebude pIné nabita.
2. Pokud je baterie zcela vybita, vydrz pfistroje se mize snizit. Zkontrolujte, jestli LED dioda

nesviti ervené. Cervené svitici dioda muze signalizovat, Ze baterie neni v pofadku.
Vypnéte pfistroj a kontaktujte servisni stfedisko.

Vydrz robotického mopu je nizka.

V pfipadé dalSich poruch kontaktujte servisni stfedisko. Nerozebirejte ani neopravujte hlavni jednotku svépomoci.
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Specifikace

EVERYBOT"

Hlavni jednotka

Nazev produktu

Roboticky mop na podlahy

Doba nabijeni

Vybita baterie: pfiblizné 150 min.
Usporny rezim: pfiblizné 70 min.

Model RS500 Vaha 1,9 kg

Rozméry 368x201x141 mm (SxHxV) Spotieba 27 W

Rychlost jizdy 20 cm/s Baterie Lithium-ion 11.1VDC, 2150 mA
Vstupni napéti 100-240 V a.c., 50-60 Hz Vydrz pfiblizné 50 minut

Hluénost 50 Db

Dalkové ovladani

Nazev produktu| InfraCervené dalkove ovladani | Model IRC500

Rozméry 107x55x23 mm (SxHxV) Vaha 30 g (bez baterii)

Baterie 2 x AAA Pfenos signalu do vzdalenosti 5 m

Prohlaseni o shodé: Na nasi odpovédnost prohlasujeme, Ze roboticky mop fady Everybot RS a odvozené modely, kterych se prohlaseni tyka, vyhovuji nasledujicim standardiim:

EN 55014-1:2006+A2:2011, EN 55014-2:1997+A2:2008, EN 61000-3-3:2013, EU nafizeni 2011/65/EU, RoHS s odkazem na IEC 62321 Ed. : 2008. Byla sestavena veskera technicka
dokumentace nezbytna k prokazani, ze produkty vyhovuji pozadavkim Nafizeni o nizkém napéti, a je k dispozici ke kontrole pfislusnym organim. Podrobnosti o téchto specialnich
mérfenich a pouzitych omezenich jsou dostupné na vyzadani. Znac¢ka CE byla udélena v roce 2016.




Zaruka

Veskeré podrobnosti o zaruce a o ziskani zaruéni podpory naleznete na www.EVERYBOT.cz
podminky peclivé prostudovat. S vyjimkou toho, co zakazuje platny zakon, je tato zaruka nepfenosna, plati pouze u plvodniho prodejce a Ize ji uplatnit jen v zemi, kde byl produkt zakoupen.

Tato zaruka vam poskytuje specificka zakonna opravnéni, piicemz muzete mit i dal$i prava, ktera se lisi podle mistnich zakonu.

Zaruka obsahuje urcita omezeni a vylouceni,

proto je velmi dulezité si veskeré zaruéni

Zaruka, kterou nasim zakazniklm poskytujeme, vychazi ze smérnice
odskodnéni zakaznika. Pokud pozadujete zaruéni servis, Everybot Inc.
vam jej poskytne. Spole&nost uvédomi zakaznika o moznostech a detailech
kompenzace do sedmi (7) pracovnich dni ode dne podani zadosti a do
étrnacti (14) pracovnich dni od oznameni nabidne zplsob odskodnéni.

- Placeny servis

Pozadujete-li servis a servisni
stfedisko zjisti, Ze vyrobek
neni vadny, bude vam
nauctovan poplatek. Pfed
kontaktovanim servisniho
stfediska si proto prosim

pozorné prectéte

uzivatelsky manual.

- Oprava zdarma

Nazev produktu Zaruéni Model

Datum prodeje '.dOba Vyvm,blft' Sériové Cislo
je 24 mésicu

Prodejce Cena

Zavady zpUsobené nedbalosti zakaznika

Zavady zpUsobené nespravnym napétim.
Zavady zpUsobené padem nebo otfesem.
Zavady zpUsobené pouzivanim
neoriginalnich

soucasti a pfislusenstvi

Zavady zpUsobené neodbornou opravou
Zavady zpUsobené nerespektovanim
bezpecnostnichpokynl uvedenych v

této pfirucce.

piné

* Zaruéni doba na vydrz baterie je 6 mésicu.

Pfipady, kdy produkt nevyZzaduje opravu

Uzivatel pozaduje zaruéni servis, aniz by

porozumél uzivatelské pfirucce.

Problémy ve vné&jSim prostiedi v€etné Sifeni
radiovych vin a wifi signal(i.

Chyby v po&ateéni instalaci dodavaného produktu.
Oprava a odstranéni cizorodych téles.

Zavady zpUsobené produkty jinych

spole¢nosti (véetné software).

Ostatni pripady

Zavady zplsobené
Zivelnymi udalostmi
(blesk, poskozeni
solemi a vodou).
Zivotnost sougasti
podléhajicich

opotiebeni
vyprsela.

Kompenzace

Typ spotrebitelské Skody

V zaruéni lhaté

Po zaruéni Ihaté

Oprava je pozadovana do deseti (10) dni po zakoupeni produktu.

Vyména nebo vraceni kupni ceny.

Oprava je pozadovana do jednoho (1) mésice po zakoupeni produktu.

Vyména nebo oprava zdarma.

Zavadav

Oprava vymeénéné ¢asti je pozadovana do jednoho (1) mésice po
zakoupeni produktu.

bé&zném stavu

Vyména neni mozna .

Vraceni kupni ceny.

Neni aplikovatelna.

ovliviujici
vykon a funkce
produktu

Stejna zavada se objevi (3) tfikrat.

Oprava je mozna.

Zavada se objevi (5) pétkrat.

Placena oprava.

Placena oprava.

Poskytovatel opravy ztratil produkt, ktery zakaznik pozadoval opravit.

Oprava neni mozn4, protoze poskytovatel opravy nema v pfedepsané
Ihaté k dispozici dily pro jeji provedeni.

Poskytovatel opravy ma k dispozici potfebné dily, ale oprava neni mozna.

Vyména nebo vraceni kupni ceny.

Vraceni odpisové hodnoty vyrobku
+ 10 % z kupni ceny.

Vraceni odpisové hodnoty vyrobku.

UmyslIna nebo
nedbalostni

Oprava neni mozna.

Vyména po zaplaceni poplatku za
opravu (placena oprava).

Vyména po zaplaceni poplatku za
opravu a uplatnéni odpisové hodnoty.

vina spotrebitele

Oprava je mozna.

Placena oprava.

Placend oprava.







Registrujte vaseho EVERYBOT robota

www.EVERYBOT.cz/user/register

Zaregistrujte svUj roboticky mop, abyste méli
neustale k dispozici aktuality a specialni nabidky.

Jak pozadat o pomoc?
Vice uzite€nych informaci v€etné ¢asto
kladenych otazek, tipl a trik( pro optimalni
provoz robota najdete na:

www.EVERYBOT.cz/podpora



CZ

Vyhradni dovozce a distributor EVERYBOT Inc.
pro Cesko a Slovensko

TOP ROBOTICS s.r.o.
nam. Ceskoslovenské armady 63,
551 01 Jaromér,
Ceska Republika

www.everybot.cz www.everybot.sk

+420 222 703 255 +421 221 025 173




